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Outline

� การขยายยา่นวดัของแอมมิเตอร์แบบซิงเกิลชนัท์ (Single shunt type 
ammeter)

� การขยายยา่นวดัของแอมมิเตอร์แบบอาร์ตนัชนัท์ (Ayrton shunt type 
ammeter)

� ผลของโหลดของแอมป์มิเตอร์

� การเลือกแอมป์มิเตอร์ใหไ้ดค้่าที6ถูกตอ้งสูงสุด



1. การขยายยา่นวดัของแอมมิเตอร์แบบซิงเกิลชนัท์ (Single Shunt Type of 
Ammeter)
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� Rsh คือตวัตา้นทานชนัท์ โอห์ม

� IIN คือกระแสไฟฟ้ายา่นวดั แอมป์แปร์

� Ish คือกระแสไฟฟ้าชนัท์ แอมป์แปร์
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ภาพที6 4.1 วงจรดีซีแอมมิเตอร์



Single Shunt Type Multi-Rang of Ammeter
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� แต่ละยา่นวดัมีตวัตา้นทานชนัทแ์ยกอิสระ โดย
ใชส้วิตชเ์ลือก

� ขอ้เสีย

� ขณะที6ยงัทาํการวดักระแสไฟฟ้าแลว้เปลี6ยนยา่นวดั 
จะยงัมีกระแสไหลผา่นขดลวด ทาํใหข้ดลวดอาจจะ
เกิดความเสียหายได้

� แกป้ัญหาโดยใชส้วิตชต์่อก่อนตดั (Make before 
Break)

ภาพที6 4.4 วงจรดีซีแอมมิเตอร์



Ex1 Ammeter moving coil resistance 500 Ω and Ifs = 1 mA 

Find R1, R2, R3 and R4

ภาพที6 4.5 วงจรดีซีแอมมิเตอร์



2. การขยายยา่นวดัของแอมมิเตอร์แบบอาร์ตนัชนัท์ (Ayrton shunt type 
ammeter)
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ภาพที6 4.6 วงจรดีซีแอมมิเตอร์แบบอาร์
ตนัชนัท์
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Ex2 Ammeter moving coil resistance 500 Ω and Ifs = 1 mA 

Find Ra, Rb and Rc
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1 A 10 mA

100 mA

ภาพที6 4.7 วงจรดีซีแอมมิเตอร์แบบอาร์ตนัชนัท์



3. ความตา้นทานภายในของแอมมิเตอร์ (Internal Ammeter Resistance : Rin)
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ความตา้นทานภายในของแอมมิเตอร์

ภาพที6 4.8 ความตา้นทานภายในแอมมิเตอร์



4. ผลของโหลดของแอมป์มิเตอร์
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ภาพที6 4.9 วงจรเทียบเท่าเทวนิินเมื6อไม่มีแอมป์มิเตอร์
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ภาพที6 4.10 วงจรเทียบเท่าเทวนิินเมื6อมีแอมป์มิเตอร์
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� เมื6อ  Accuracy คือความถูกตอ้ง

              Error  คือความผดิพลาดจากการวดั

              Iwom   คือกระแสไฟฟ้าเมื6อไม่ไดว้ดัแอมป์มิเตอร์

              Iwm คือกระแสไฟฟ้าเมื6อวดัดว้ยแอมป์มิเตอร์



Ex4 แอมมิเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง มีค่าความตา้นทานภายใน 78     ใชว้ดั
กระแสไฟฟ้าของ Rb จงคาํนวณหาค่าเปอร์เซ็นตค์วามผดิพลาดจากโหลด
ของแอมมิเตอร์
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Ex5 จงคาํนวณค่ากระแสไฟฟ้าที6ไหลผา่นตวัตา้นทาน Rb เมื6อวดัดว้ย
แอมมิเตอร์ที6มีค่าความตา้นทานภายใน 2k ไม่สมบูรณ์
� ก) จะอ่านค่ากระแสไฟฟ้าไดเ้ท่าไร

� ข) ถา้ตอ้งการวดักระแสขอ้ ก) ใหม้ีความถูกตอ้ง 99% แอมมิเตอร์ตอ้งมี
ค่าความตา้นทานภายในเท่าไร



5. เอซีแอมมิเตอร์แบบแคลมพอ์อน (Clamp on AC Ammeter)
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