
บทท่ี 1 
ระบบและวงจรอเิล็กทรอนิกส� 

(Electronic circuits and system) 
 
1.1 บทนํา 

ต้ังแต�อดีตจนถึงป�จจุบัน ระบบและวงจรอิเล็กทรอนิกส�มีความสําคัญอย�างมาก เนื่องจากใน
ชีวิตประจําวันของเราต)องใช)อุปกรณ�ท้ังท่ีมีลักษณะแบบพกพาได) (Portable) เช�น โทรศัพท�มือถือ, 
Ipad, Iphone, คอมพิวเตอร�โน@ตบุ@ค และอุปกรณ�อ่ืน ๆ และอุปกรณ�หรือเครื่องใช)ไฟฟDาท่ีไม�สามารถ
พกพาได) เช�น โทรทัศน�, วิทยุ และอุปกรณ�อ่ืน ๆ 

รูปท่ี 1.1 แสดงไดอะแกรมของระบบตรวจวัดซ่ึงใช)อุปกรณ�ตรวจจับวัดค�าอุณหภูมิ, ความดัน, 
ความเร็ว ฯ ซ่ึงอุปกรณ�ตรวจวัดจะเปลี่ยนลักษณะการตรวจวัดในรูปแบบต�าง ๆ ให)เปKนแรงดันหรือ
กระแสเพ่ือส�งออกไปเข)าสู�ระบบประมวลผลและแสดงผลแบบดิจิตอล 

 

 
 

รูปท่ี 1.1 บล็อกไดอะแกรมของระบบตรวจวัดและแสดงผลแบบดิจิตอล 
 

รูปท่ี 1.2 แสดงตัวอย�างระบบสมองกลฝ�งตัวโดยใช) CPU ประมวลผลการทํางาน ซ่ึงระบบ
สามารถเชื่อมต�อกับอุปกรณ�รอบข)างหรืออุปกรณ�ตรวจจับได)หลายตัว 
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รูปท่ี 1.2 ตัวอย�างระบบสมองกลฝ�งตัว 

 
รูปท่ี 1.3 แสดงระบบของเครื่องมือวัดและประมวลผลแบบพกพาทางการแพทย�ประกอบด)วย 

 

 
 

รูปท่ี 1.3 ระบบของเครื่องมือวัดและประมวลผลแบบพกพาทางการแพทย� 
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รูปท่ี 1.4  แสดงบล็อกไดอะแกรมของระบบตรวจวัดและแสดงผลของการตรวจจับอุณหภูมิซ่ึง
ระบบทําการรับค�าแรงดันมาจากอุกรณ�ตรวจวัดอุณหภูมิมาทําการขยายแล)วแปลงสัญญาณแอนาล็อก
เปKนดิจิตอลเพ่ือปDอนให)กับไมโครคอนโทรลเลอร�ตระกูลปTคประมวลผลต�อ 

 

 
 

รูปท่ี 1.4 บล็อกไดอะแกรมของระบบตรวจวัดและแสดงผลของการตรวจจับอุณหภูมิ 
 

รูปท่ี 1.5 แสดงระบบวัดอุณหภูมิประมวลผลด)วยไมโครคอนโทรลเลอร�เบอร� MSP430 
ประกอบด)วยเทอร�โมคัปเปTลหรือเทอร�มิสเตอร�ซ่ึงทําหน)าท่ีตรวจจับอุณหภุมิ ต�อกับวงจรขยาย (Op 
amp) ทําหน)าท่ีขยายสัญญาณให)กับไมโครคอนโทรลเลอร�เบอร� MSP430 แล)วแสดงผลบนจอ LCD ซ่ึง
วงจรสามารถต้ังค�าอุณหภูมิได)จากคีย�แพด 

 

 
 

รูปท่ี 1.5 ระบบวัดอุณหภูมิประมวลผลด)วยไมโครคอนโทรลเลอร�เบอร� MSP430 
  

รูปท่ี 1.6 แสดงระบบ RFID ซ่ึงใช)ความถ่ี 13.56 MHz ใช)หัวอ�าน tag รุ�น TRF796x และมีการ
ประมวลผลด)วยไมโครคอนโทรลเลอร�เบอร� MSP430  
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รูปท่ี 1.6 ระบบ RFID ซ่ึงใช)ความถ่ี 13.56 MHz 
 

รูปท่ี 1.7 แสดงวงจรอิเล็กทรอนิกส�กําลังแบบสวิตชิ่งซ่ึงมีชุดกําเนิดสัญญาณพัลส�เพ่ือให)มอสเฟต
ทํางานลักษณะสวิตช�   
 

 
 

รูปท่ี 1.7 วงจรอิเล็กทรอนิกส�กําลังแบบสวิตชิ่ง   
 

รูปท่ี 1.8 แสดงตัวอย�างวงจร PIC 16F785 ซ่ึงทําหน)าท่ีควบคุมการทํางานของวงจร
อิเล็กทรอนิกส�กําลังแบบสวิตชิ่ง   
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รูปท่ี 1.8 วงจร PIC 16F785 ควบคุมการทํางานของวงจรอิเล็กทรอนิกส�กําลังแบบสวิตชิ่ง   
 

รูปท่ี 1.9 แสดงตัวอย�างวงจรบักส�คอนเวอร�เตอร�ซ่ึงใช) IC TL494 ทําหน)าท่ีควบคุมการทํางานของ
มอสเฟตเพ่ือให)วงจรทํางานในลักษณะสวิตช�   

 

 
 

รูปท่ี 1.9 วงจรบักส� คอนเวอร�เตอร� ซ่ึงถูกควบคุมด)วย IC TL494 
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Datasheet  
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รูปท่ี 1.10 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


