
แผนบริหารการสอนประจ าบทที่ 3 

การเคลื่อนที่ในระนาบ 
 
หัวข้อเนื้อหาประจ าบท 

1.  เวกเตอร์ต ำแหน่ง 
2.  เวกเตอร์ควำมเร็ว 
3.  เวกเตอร์ควำมเร่ง 
4.  กำรเคลื่อนที่แบบวิถีโค้ง 
5.  กำรเคลื่อนที่เป็นวงกลมสมบูรณ์ 
6.  กำรเคลื่อนที่เป็นวงกลมด้วยควำมเร่งเชิงมุมคงที ่
 

วัตถุประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1.  เพื่อให้ผู้ศึกษำสำมำรถอธิบำย และค ำนวณเกี่ยวกับเวกเตอร์ต ำแหน่ง เวกเตอร์ควำมเร็ว 

และเวกเตอร์ควำมเร่งได ้
2.  เพื่อให้ผู้ศึกษำสำมำรถวิเครำะห์โจทย ์และค ำนวณเก่ียวกับกำรเคลื่อนที่แบบวิถีโค้งได ้
3.  เพื่อให้ผู้ศึกษำสำมำรถวิเครำะห์โจทย์ และค ำนวณเกี่ยวกับกำรเคลื่อนที่เป็นวงกลม

สมบูรณ์ได ้
4.  เพื่อให้ผู้ศึกษำสำมำรถอธิบำย และค ำนวณเกี่ยวกับกำรเคลื่อนที่เป็นวงกลมด้วย

ควำมเร่งเชิงมุมคงที่ได ้
  
วิธีสอนและกิจกรรมการเรียนการสอน  

1.  บรรยำยประกอบ Microsoft PowerPoint 
2.  ศึกษำค้นคว้ำด้วยตนเอง 
3.  ตอบค ำถำม และท ำแบบฝึกหัดท้ำยบท 

 
สื่อการเรียนการสอน 

1.  Microsoft PowerPoint 
2.  เอกสำรประกอบกำรสอนรำยวิชำฟิสิกส์พื้นฐำน  

 
การวัดผลและการประเมินผล 

1.  ประเมินจำกควำมสนใจ กำรตอบค ำถำม และกำรถำมค ำถำมของผู้เรียน  
2.  ประเมินจำกกำรท ำแบบฝึกหัดท้ำยบท  

 


