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INTRODUCTION

ปัจจุบันเทคโนโลยีการใหแสงสวางจากแอลอีดี (LED: light emitting diode) เริ่มถูกนํามา
แทนหลอดฟูออเรสเซนต (florescent lamp) และหลอดอินแคนเดสเซนต (incandescent 
lamp) ท่ีใหแสงสวางภายในอาคาร เน่ืองจากมีขอดีมากมายเม่ือเทียบกับเทคโนโลยีการใหแสง
สวางแบบท่ีใชกันท่ัวไป เชน ใชพลังงานไฟฟานอย มีอายุการท่ีใชงานท่ียาวนาน มีขนาดท่ีเล็ก 
สามารถตอบสนองความถ่ีสูงไดดี และระบายความรอนไดดี เป็นตน 

หลอดแอลอีดีสีขาว (white LED) จะกลายเป็นอุปกรณท่ีสําคัญ นํามาใชเพื่อใหแสง
สวางภายในอาคารอยางแพรหลาย ซึ่งนอกจากใหความสวางแลวยังสามารถนํามาเป็นตัวสง
สัญญาณขอมูลของการสื่อสารไรสายดวยแสงในรูปแบบขอมูลตาง ๆ อาทิเชน สงสัญญาณ
แอนะล็อก สงสัญญาณดิจิทัล เป็นตน รูปแบบการสงขอมูลดวยแสงน้ีมีชื่ อเรียกวา 
การสื่อสารดวยแสงท่ีมองเห็น (VLC: visible light communication) โดยใชแอลอีดีสีขาว



นอกจากน้ียังพบวาวงจรภาครับแบบที่ใชกันทั่วไป (conventional receiver) ในระบบ VLC 
มีลักษณะเป็นแบบแอนะล็อก ซึ่งทําใหการตรวจหาขอมูลมีสมรรถนะไมดีเทาที่ควร ดังนั้น
งานวิจัยฉบับน้ีนําเสนอการออกแบบวงจรภาครับโดยใชเทคนิคผลตอบสนองบางสวนควรจะ
เป็นมากสุด (PRML: partial-response maximum-likelihood) ซึ่งมีลักษณะเป็นแบบ
ดิจิทัล สําหรับระบบการสื่อสารไรสายดวยแสงที่มองเห็นภายในอาคาร ซึ่งจากการทดลองใน
ระบบ VLC ภายในอาคารที่ติดตัง้ตัวสงไวบนเพดานเพ่ือแพรกระจายแสงสวางใหทั่วพ้ืนที่
ของหอง และตัวรับสัญญาณ (โฟโตไอโอด) วางอยูบนโตะ ณ อัตราการสงขอมูลแบบตาง ๆ 
พบวาวงจรภาครับที่นําเสนอมีสมรรถนะดีกวาวงจรภาครับแบบที่ใชกันทัว่ไป

• สเปคตรัมแสงที่สามารถมองเห็น 
มีความยาวคล่ืน ประมาณ 400 –
700 นาโนเมตร
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VLC SYSTEM
 แสดงแบบจําลองของหองท่ีมีขนาด 5 x 5 x 3 เมตร โดยตัวสง (transmitter) จะใช

หลอดแอลอีดีแบบอารเรยติดตัง้บนเพดานหองเพื่อแพรกระจายแสงสวางไปบริเวณ
รอบ ๆ หอง และตัวรับ (receiver) จะใชโฟโตไดโอดท่ีวางบนโตะทํางานท่ีสูงจากพื้น 
0.85 เมตร 

 กําหนดใหมีรูปแบบการแพรกระจายแบบแลมเบอรเซียน (Lambertian radiation), m
คือเลขลําดับการแพรของแสงแบบแลมเบอรเซยีนซึ่งนิยามโดย

 นอกจากน้ีคาความเขมแสงท่ีไดรับจะเปล่ียนแปลงไปตามมุมระหวางตัวรับแสงกับตัว
สงแสง โดยคาความสวางในแนวขนานกับพื้นหองหาไดจากสมการท่ี (5) 

( ) (0)cos ( )mI I  (1)

1/2ln(2) / ln(cos )m    (2)



ตัวรับสัญญาณไดรับแสง
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พารามิเตอร ขนาด พารามิเตอร ขนาด
Room size 5 x 5 x 3 m3 Wall reflectivity 0.7

Desk height from the ceiling 2.15 m FOV at the receiver 120๐

Single LED power PLED 30 mW Detector physical area of PD 1.0 cm2

LED response time 150 ns Transmission coefficient of optical filter 1.0

Semi-angle at half power 70๐ Refractive index of lens at PD 1.5

Number of LEDs arrays 4 Photodiode responsivity (R) 0.4

Number of LEDs per array 25 (5 x 5) Turning Parameter (P) 2
LED pitch 1 cm Amplifier noise density 5 pA
Floor reflectivity 0.15 Ambient light photocurrent 5840 uA

Ceiling reflectivity 0.8 Noise-bandwidth factor (I2) 0.562

VLC SYSTEM
คาพารามิเตอรท่ีใชในการจําลองระบบ VLC 
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ความเขมแสงในแนวราบ ของหองที่ออกแบบ

คากําลังงานที่ไดรับทัง้หมด รวมแสงที่ไดรับ
โดยตรง และแสงที่สะทอนจากผนังหอง
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CHANNEL RESPONSE
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ผลตอบสนองอิมพัลสของระบบ VLC เม่ือตัวรับวางอยู ณ 
ตําแหนงตามแนวแกน x เทากับ 0.5 เมตร ตามแนวแกน 
y เทากับ 1.0 เมตร และสูงจากพ้ืนเป็น 0.85 เมตร และใช
พารามิเตอรตาง ๆ ตามตารางดานบน ซึ่ งจะเห็นไดวา
สัญญาณที่ส งจะมาถึงตัวรับภายใน 10 นาโนวินาที 
จากนัน้ในชวงเวลา 10 – 20 นาโนวินาที จะเป็นสัญญาณ
ที่สะทอนจากผนังมาถึงตัวรับ
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ผลตอบสนองอิมพัลสของแอลอีดี (LED response) เหมือนกับวงจร
กรองอันดับแรกของ RC filter.
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p คือพารามิเตอรปรับแตง, Tr คือเวลาไตขึ้น rise time
 และ Tf คือเวลาขาลง fall time



แบบจําลองชองสัญญาณการสื่อสารไรสายดวยแสงที่มองเห็น (VLC) แบบ Conventional & Proposed receiver.

EQUALIZER DESIGN
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สําหรับวงจรภาครับระบบที่ใชกันทั่วไป สัญญาณที่รับไดจากไฟโตไอโอดจะถูกสงผานวงจรอีควอไลเซอรที่เป็นวงจรกรองแบบ
แอนะล็อก จากนั้นสัญญาณที่ไดจะถูกขยายดวยวงจรขยายสัญญาณ (amplifier) กอนสงตอไปยังวงจรตรวจหาขีดเริ่มเปล่ียน 
(threshold detector)

อยางไรก็ตามสําหรับวงจรภาครับที่ใชเทคนิคผลตอบสนองบางสวนควรจะเป็นมากสุด (PRML) สัญญาณ y(t) จะถูกสงไปยัง
วงจรกรองผานตํ่า (LPF: low-pass filter) และวงจรชักตัวอยาง (sampler) ทําใหไดเป็นลําดับขอมูลตัวอยาง sk   และถูกสงไปยัง
วงจรตรวจหาเพ่ือหาคาประมาณของลําดับขอมูลอินพุต เทคนิคผลตอบสนองบางสวนควรจะเป็นมากสุดเป็นการทํางานรวมกัน
ระหวางอีควอไลเซอรและวงจรตรวจหาวีเทอรบิ (Viterbi detector) โดยจะตองทําการออกแบบอีควอไลเซอรและทารเก็ต (target) ให
เหมาะสมกับระบบ VLC ดังนัน้ถาใหอีควอไลเซอรมีรูปสมการคณิตศาสตรในโดเมน D คือ 
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ขอผิดพลาดที่ไดจากการออกแบบทารเก็ต

 เม่ือ D คือตัวดําเนินการหนวงเวลาหน่ึงหนวย, K คือเลขจํานวนเต็มบวก, และ 2K + 1 คือ
จํานวนแท็ปหรือสัมประสิทธิข์องอีควอไลเซอร ในทํานองเดียวกันกําหนดใหทารเก็ตทีมี่จํานวน
แท็ปเทากับ L แท็ป ก็สามารถเขียนใหอยูในรูปสมการคณิตศาสตรในโดเมน D
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RESULTS
เปรียบเทียบสมรรถนะระบบ VLC 
ระหวาง Conventional กับที่ Proposed
ดวยอัตราการขอมูลที่ 50 
และ 100 เมกะบิตตอวินาที 



เปรียบเทียบสมรรถนะระบบ VLC 
ดวยอัตราการขอมูลที่ 50 , 100, 150 
และ 200 เมกะบิตตอวินาที 

RESULTS



CONCLUSION

ระบบการสื่อสารไรสายดวยแสงท่ีมองเห็น (VLC) ภายในอาคารจะมีผลกระทบท่ีเกิดขึ้นกับชองสัญญาณจํานวนมาก
โดยเฉพาะการแทรกสอดระหวางสัญลักษณ ซึ่งทําใหระบบ VLC ท่ีใชวงจรภาครับแบบท่ีใชกันท่ัวไป (แบบแอนะล็อก) 
ไมสามารถรับสงขอมูลไดอยางมีประสิทธิภาพ งานวิจัยน้ีจึงไดนําเสนอวงจรภาครับแบบดิจิทัลท่ีใชเทคนิคผลตอบสนอง
บางสวนควรจะเป็นมากสุดในการออกแบบอีควอไลเซอรและทารเก็ต ซึ่งจากการทดลองพบวาวงจรภาครับแบบท่ี
นําเสนอมีสมรรถนะดีกวาวงจรภาครับแบบท่ีใชกันท่ัวไป ณ อัตราการสงขอมูลตาง ๆ นอกจากน้ียังพบวาระบบ VLC 
จะมีสมรรถนะดอยลง เม่ือระบบใชอัตราการสงขอมูลท่ีสูงขึ้น
 ตอไปจะทําการออกแบบวงจรภาครับ การมอดูเลทสัญญาณแบบตาง ๆ ท่ีเหมาะสมกับระบบ VLC.
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